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1 Funktion und Nutzungsvarianten

Das elektronische Aufzug-Wérter-Modul (AWM) dient der Fernliberwachung der Funktionen und Betriebs-
zustande einer Aufzugsanlage und ersetzt zum Teil die Aufgaben des Aufzugswarters nach TRA 007, so dal}
eine erhebliche Reduzierung der Inspektionsintervalle erreicht wird.

Im Verbund mit der TransAlarm-Station (TA) kommuniziert es Uber das 6ffentliche Telefonnetz mit den
entsprechenden TransAlarm-Zentralen. Die Betreiber dieser Anlagen empfangen zusétzlich zu den herkdmm-
lichen Notrufmeldungen die Daten des Aufzug-Wérter-Moduls und veranlassen entsprechende Serviceeinsétze.
Unabhéngig davon kann auch tiber Standleitungen oder Standardmodems und dem Test- und Diagnosesoftware-
system ,,TESIM* eine Nah- oder Fernuberwachung mit Fehler-Diagnose realisiert werden. Die méglichen
Nutzungsvarianten sind im Bild 1 dargestellt.

Die gesamte Funktion des AWM, also Datenerfassung sowie Ferniiberwachung und Fehlerprotokollierung
geschieht entsprechend EN 627 vom Sept. 1995.

Das AWM-gestattet die Aufschaltung von Signalen beliebiger Steuerungen (Hersteller-neutral) und ist somit
geeignet Aufzuge aller Entwicklungstufen in ein modernes und hochleistungsfahiges Kontrollsystem zu
integrie-ren.

Fur die Belegung der Eingénge stehen feste und freie Parametersatze fiir ubliche Anwendungen unter Beachtung
der EN627 zur Verfligung. Bei Aufschaltung entsprechender Signale kann tiber ,, TESIM* auch die Fahrt des
Aufzuges mit Tur6ffnung und Rufen am Computer beobachtet werden Die freien Parametersétze kdnnen vom
Kunden individuell gestaltet werden und gestatten auch die Verwendung des AWM als Aufschalteeinheit
aufzugsfremderSignale (z.B.Haustechnik).

Ein AWM-Modul ist fir die Uberwachung eines Aufzugs konzipiert.
Es weist folgende Leistungsmerkmale auf:
e 16 Meldeeingange (2-polig) auf dem Grundmodul

e AnschluBmdglichkeit von Erweiterungsmodulen fiir zusatzliche Meldeeingénge;
max. 80 zusétzliche Meldeeingange

o samtliche Meldeeingénge potentialgetrennt und zum AnschluB an die Sicherheitskette geeignet
(AnschluBhinweise sind zu beachten)

e weiter Eingangsspannungsbereich fur Meldeeingénge von 24V - 180V AC/DC, 180V - 250V AC
o 4 frei benutzbare Ausgabe-Relais

o serielle Schnittstelle zu TransAlarm-Station / Standard-Modem

o serielle Schnittstelle zum direkten Datenverkehr mit einem Kommandogerat

¢ Milbraucherkennung nach TRA 106

e Stromversorgungs12V (Anschluf passend zur TransAlarm-Station)

e AnschluBmdglichkeit von maximal 4 AWM-Modulen an eine TransAlarm-Station
(Kaskadierung oder TESIM-Weiche)

e Fehlerspeicher
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Varianten der AWM-Nutzung

Aufzugssteuerung

Signalauf-
schaltung

4 Relais-
ausgaben

Aufzugswartermodul

1.Erweiterungsmodul

Ubertragungsweg

Direktaufschaltung
(Diagnosekabel)

<

2.Erweiterungsmodul

<

TransAlarm-Modems
Uber Telefonnetz

(TESIM)

Service-Computer

bis 8(16)Aufzige tber
Standleitungen oder
Standardmodems

Notrufzentrale
mit System
. rransAlarm“

beliebige Anzahl von
Aufziigen Uber
Standardmodems und
Telefonnetz

Objektbezogene

Aufzugs-

Uberwachung
(TESIM)

Technische
Uberwachung
und Analyse
der Aufzlge
(TESIM)

Aus den Signalen werden verschiedene ,,Alarme* gebildet, die je nach Parametrierung zu automatischen
Anrufen fuhren. Die Verbindungsaufnahme vom TransAlarm-oderTESIM-Computer ist unter Sicherung der

Notrufprioritat und VVorrang bestehender Verbindungen jederzeit mdglich.
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Die Nutzung der Parametersatze:
Fir die Nutzung des AWM sind Parametersétze vorhanden, die je nach Bedarf genutzt werden kdnnen.
Diese Parametersatze haben folgende Charakteristik:

Parametersatz 2 3 98 99
geeignet fir Aufzlge eintiirig zweitlrig universell universell
Variabilitat der Parametersétze | fest fest frei frei
parametrierbar | parametrierbar
ab AWM-Version ,, ,,“nutzbar |h03 h03 h08 h08
max. Ausbaustufen 1 2 47? 47
(8 Bit-Erweiterungen) (1St. 9093) (1St.9096) (25t.9096) (2St.9096)
Erfillung der
Forderungen EN627 bei Ausbaustufe 1 | bei Ausbaustufe2 |mdglich ? moglich ?
definierte Eingange 24 32 variabel variabel
definierte Betriebsmeldugen 5 6 variabel variabel
definierte ALARME 9 9 variabel variabel
Freie (definierbare)Signale -- - bis max 11 bis max 7
besondere Leistungen
Fartenzahler X X X X
Betriebsstundenzahler X X X X
AWM-Uhr X X X X
Fehlerspeicher nach EN627 X X X X
MiRbrauchauswertung X X X X
Spezialfunkt.:Wartung-Taste ho8 ho8 X X
Stillegung nach DAA(ab) hO6(ST) h06(ST) X X
Betrieb/ALARM-LED
(ab AWM-Version: A3)-und h08 h08 h08 h08
TESIM-Ubersicht -- -- X --
Statistik-Erfassung -- -- X --
(TESIM-Travelbook)
Fir ,,Aufzugsfremde “
Uberwachung geeignet -- -- X X

Die Belegung der Eingange el - e16 auf dem Grundmodul sowie e101-e408 auf den Erweiterungsmodulen wird
durch Parametersatzen festgelegt. Durch sinnvolle logische Verknlpfung der Eingangsfunktionen werden

definierte synthetische Betriebsmeldungen und Alarme generiert. Die in den Parametersétzen vorhandenen bzw.
verfligbaren Eingangsfunktionen, Meldungen und Alarme sind im Anhang ausgewiesen.

Die Vorlaufer-Parametersétze:1und 4 dienten speziellen Einsatzfallen und nicht der allgemeinen Nutzung.

Bei der Nutzung der frei parametrierbaren Parameterséatzen 98 und 99 sollte von den Signalen der Parameter-
sétze 2 bzw.3 ausgegangen werden, da in diesen die Forderungen fir Alarme und Meldungen nach EN627
schon erfillt sind.. Im Pkt . wird die Verfahrensweise dazu und zur allgemeinen Parametrierung mittels PC oder

Laptop erlautert.

Auf Wunsch kdnnen kundenspezifische Parametersatze von REKOBA realisiert werden.
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2. Das Aufzugs-Warter-Modul (AWM)
2.1. Das Grundmodul (Baugruppe 9092)

Die Baugruppe 9092 besteht aus einer Platine (Mal3e 22x14x5cm) mit Einschubrahmen
O  Xxo4 ab v b a X21 O
e16 g o[ e e] xi6 programm <% 2ol 2 Tel
o5 2] DO[eee] x15 EPROM X2 [eee0 o 1+,
+ 8 e |-
-[o] Pleeel x4 x3 [eel0 5.
e14+ S S |- e3
-[&] O[eee] xi3 x4 [Cee0 [o |+
e13+ S S _e4
ez, 9 Ofeee] xi2 x5 Leeelll O s
el1], g Ofeee] xi3 x6 [o e e]O 2 Te6
elO;_ 2 Du X10 X7 mﬂ g :"e7
- [2) Ole e o] xg Xgs [o e o]0 o |+
e9 + S| x23 S |.¢€8
g & & & s1 Alarm X22
X18 X19  x25 X2
x20sl2le[elelelele|e olojo|olo|e 1 ]l (0] ﬂ
Pr/Tr AWM-read GV GDPL VLPD EKM
o) a4 a3 a2 al AWM. in AWM out (0]
Bild 2: AWM-Grundmodul
X1-X16 |Jumper: Bereichswahl der Eingangsspannung
Stellung a: 20V - 90V ac/dc
Stellung b: 80V - 180V ac/ dc
abgezogen: 180V - 250V nur ac
X18 Spannungsversorgung +12V *)
X19 Serielle Schnittstelle: Verbindung zu vorhergehendem AWM *)
X20 Serielle Schnittstelle: Verbindung zu nachfolgendem AWM *)
X21 - X24 | Meldeeingénge el - el16 *)
X25 Ser. Schnittst.: AnschluR der TA-Station / Parametrierung
X26 Ser. Schnittst.: Anschl. eines Kommandogererates
X27 AnschluB fiir Meldeerweiterungen
X205 Anschlul} fir Ausgaberelais al - a4 *)
al - a4 Potentialfreie Ausgaberelaiskontakte (SchlieRer)
S1 Datenrichtung: Int. 0. Ext. (muB im Normalbetrieb immer offen sein)
*) Diese Anschlisse sind als abziehbare Schraubklemmen ausgefihrt
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Betriebsanzeigen am AWM Grundmodul

H1-H4: Anzeige-LED fur die aktiven Relais 1-4.

H5 Anzeige-LED fiir Datenausgabe des Prozessors (Pr/Tr=Prozessor Transmit)

H6 Anzeige-LED fiur Datenempfang des AWM

H7 Anzeige-LED fir
- Betriebsanzeige,,Gerét arbeitet™: sehr kurzes Aufleuchten (aller 2 sek)
- Alarmzustand ,,ALARM liegt an* Blinken (an/aus je 0,5 sek)

in diesem Zustand ist mindestens aktiv:
- einer der Standard-Alarme
oder - ein freies Signal ,,Stormeldung® (nicht unterdriuickt) mit parametrierter Meldung

2.2 Das AWM-Erweiterungsmodul 9096

Ein AWM-Erweiterungsmodul (Baugrupﬁ/(le 9096) hat die Malie (18x9,5cm). Bis zu 2 Erweiterungsmodule

kdnnen mit Abstandsstutzen auf das AWM aufgesetzt werden.
200 x13 O (o] X1 100
g - ) 0[eee] |l e el o |t
+[© SH by
- 2) 0[e e o] [ e el o |+
7 + S =) - 2
i B oo E=elo o
6 S S |-
- o| 0[e e e] [oeej0 |O |+
5 48 SI
4 2} 0[e e o] [¢"e o]0 o +5
+[ 5 o |-
3 - =) 0[eee] X3 X4 o e el © * 6
+[ S o |-
- &1 0[eee] [eeel0 [S |+
2 4[© S |-
-[S] D[ ee] [eee]ll [S |+
L v S |- 8
X2
X14 o) T o)
A A | 1 4
| | v |
Meldeeingange: von AWM (x27) zur 2.Erweiterung(X3) Meldeeingange:
201-208 oder 1.Erweiterung(X4) 101-108
(bei 2.Erweiterung:) (bei 2.Erweiterung:)
(401-408) ) (301-308)
Steckbriicken(Jumper) zur Spannungsauswabhl
fur rAumlich zugeordnete Eingange:
zur Markierung O hin:  20V-90V ac/dc
von Markierung Oweg:  80-180V ac/dc
ohne Briicke: 180-250V nur ac
Bild 3: Erweiterungsmodul
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3. Parametrierung und Inbetriebnahme

Im Anhang ist ein Applikationsbeispiel aufgefuhrt. Es dient dem besseren Verstandnis der folgenden
Beschreibungen.

3.1 Anschluf? der Meldeeingange

Entsprechend der parametrierten Belegung der Meldeeingéange (siehe 5.2: Eingangsbelegung der verfligbaren
Parametersétze) sind die Meldeeingdnge anzuschlielen. Jeder Eingang muf dazu eigens uiber die Jumper
X1 - X16 an die an ihm auftretende Eingangsspannung anpaf3t werden:

Jumper offen: 180-250V nur ac
Pos.a: 20- 90V ac/dc
Pos.b: 80-180V ac/dc

I Bei Gleichspannungssignalen ist auf die richtige Polung zu achten !

3.1.1 Anschlul® an die Sicherheitskette

Beim AnschluB von Meldeeingangen an die Sicherheitskette sind die Regeln der TRA 101 zu beachten. Daraus
eht insbesondere hervor, dal3 in den Meldeeingéngen Fehler auftreten konnen, welche allenfalls zu einer
etriebshemmung des Aufzugs fuhren durfen, nicht aber zu einem geféhrlichen Betriebszustand.

Als mdgliche Fehler in den eldeejngéngker_\ werden Kurzschluf3 und _Unte_rbrechun? angesehen.

Im Unterbrechungsfall wird zwar die Funktion des AWM beeintrachtigt, ein gefahrlicher Betriebszustand fur

den Aufzug entsteht jedoch nicht. _ ) _ _

Fur den Fall des Kurzschlusses zweier Meldeeingénge und des Brugchs des Riickleiters der Sicherheitskette

(s."BIi_Ith) ist jedoch eine Spannungsverschleppung und somit das Uberbriicken eines Sicherheitskettenkontaktes

moglich.

Sicherheitskette

U s

+g] AWM
Be [ K]

Meldeeingange

A

Bild 2: Spannungsverschleppung durch Kurzschlisse in AWM-Modul und Ruckleiterbruch

Aus diesem Grund ist beim AnschluB der Meldeeingange an die Sicherheitskette die Riickleitung der

Sicherheitskette direkt hinter den Steuerschitzen Aufzutrennen und nach dem Ausfiihrungsbeispiel in Bild 3 an

das AWM-Modul anzuschlieRen.

Egmit ist sicher verhindert, dal beim Auftreten dieser Fehlerkombinationen die Fahrtschiitze aktiviert werden
onnen.
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Netziiberwachung  Schachttiiren Sperrmittel Vorsteuerung Fahrtrichtung
U t _—t o auf
S

Steuerspannung der L/
Sicherheitskette ab

ab auf
Lk ] [x]

Ruckleitung der
Sicherheitskette
A

E1l

£
E2 E’; Die Erregerwicklungen der Fahrt-
Ea - schiitze missen sekundarseitig an den
Anfang der Rickleitung der
AWM - Ea Sicherheitskette gelegt werden. Eine

weitere Abzweigung ist von hier aus
nicht mehr erlaubt!

Die Riickleitung wird durch die jeweils
betreffenden Minus-Anschliisse der
AWM-Platine geschleift und und an
das Bezugspotential der Sicherheits-
kette gelegt.

Meldeeingé
eldeeingange s

EG6

E7

[\_/\___/ L /\]/

ES8

Bezugspotential

Bild 3:  Auftrennen und Durchschleifen des Riickleiters der Sicherheitskette

Anmerkung:

Der nachtragliche Einbau eines AWM-Moduls in eine Aufzugsanlage und der damit verbundene Abgriff der
Sicherheitskette bedeutet einen wesentlichen Ein%riff in die Sicherheitseinrichtungen der Aufzugsanlage und
fuhrt eine Anzeige- und Abnahmeprufpflicht nach §7 Abs. 1 und 89 Abs. 1 AufzV nach sich.

3.1.2 Prufung der Sicherheitskette

Zum Prifen der ordnungsgemé&Ren Funktion der Sicherheitskette ist der Ruckleiter-Anschlu an einer besonders
markierten Stelle hinter den Fahrtschiitzen tber die AWM-Platine bis an das Bezugspotential der
Sicherheitskette zu unterbrechen. Diese MaRnahme fiihrt zum Abschalten der Fahrtschiitze und ein erneutes
Wiedereinschalten derselben ist sicher verhindert.

3.2 Anschluf? von Erweiterungsmodulen

Werden mehr als 16 Meldeeingange bendtigt, kénnen bis zu 10 Erweiterungsmodule (LTP 9093) schrittweise
an ein AWM-Modul hinzugefugt werden.

Jedes dieser Module verfugt Gber 8 Meldeeingénge, identisch zu denen auf dem Grundmodul.

Werden an den Erweiterungsmodulen Signale der Sicherheitskette abgegriffen, ist mit der Verdrahtung natirlich
genauso zu verfahren, wie unter Punkt 3.1.1 beschrieben.

Zum Anschlul? des Erweiterungsmoduls an das AWM-Modul verbindet man X27 des AWM-Moduls Gber das
20-polige Flachbandkabel mit X3 des Erweiterungsmoduls.

Zusatzliche Erweiterungsmodule werden seriell hinter das erste Erweiterungsmodul geschaltet, wobei X3 des
nachfolgenden Moduls mit X4 des vorhergehenden Moduls wieder Uiber Flachbandkabel verbunden wird.
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3.3 Potenialfreie Ausgaberelais

An Stecker X205 sind die Anschlisse fiir die Ausgaberelais al - a4 herausgefiihrt. Sie sind potentialfrei als
SchlieBkontakte ausgefuhrt und bieten die Moglichkeit verschiedener Schalthandlungen von der TA-Zentrale
aus, z.B. das Setzen eines Rufs flr den Aufzug, das Rucksetzen der Steuerung usw. )
Die Ausgangskontakte werden von der TA-Zentrale aus durch Tastendruck aktiviert und bleiben ca. 5 s
eschlossen, um anschliefend selbstandig in die Ruhelage zurtickzufallen.
ie Melde - LED’s H1 - H4 zeigen den aktivierten Zustand der jeweiligen Ausgénge al - a4 an.

3.4 Spannungsversorgung

AWM bendtigt eine Spannungsversorgung von 12V DC / 250mA +/- 10%, welche von den Klemmleisten
A, B, C oder D der TransAlarm-Station zu beziehen und an X18 des AWM anzuschliefl3en ist.

TA-Station AWM
Klemmleiste A, B, C oder D X18
Klemme K (+12V) \Y
Klemme S (Masse) G
3.5 Verbindung mit TA-Station

Der Datenverkehr zur TA-Station wird (iber die serielle Schnittstelle der TA-Station hergestellt ( 9-polige Sub-D
Buchse, wird auch zur Parametrierung der TA-Station benutzt ). Der AnschluB an AWM erfolgt am zweck-
maRigsten mittels REKOBA Verbindungskabel LTG-EKM-TA9.4 an Stecker X25, kann aber auch nach

folgendem AnschluBschema an die Schraubklemme X19 herangefthrt werden:

TA-Station AWM
9-pol. Sub-D Buchse auf 9081 --- LTG-EKM-TA9.4 X25
oder
9-pol. Sub-D Buchse auf 9081 X19 (AWM in)
Pin 2: RxD L (Daten senden)
Pin 3: TxD P (Daten empfangen)
Pin 4: Dtr D ( DataTerminalReady )
Pin5: Gnd G
3.6 Verbindung mit weiteren AWM-Modulen
Bei der Nutzung mehrerer AWM-Module werden diese seriell hinter das erste Modul ?eschaltet, X20 (AWM
out) des vorhergehenden Moduls wird hierbei mit X19(AWM in) und X18 des nachfolgenden Moduls
verbunden:
AWML AWM2 usw
X20 (AWM out) X19 (AWM in)
P (Daten senden) P (Daten empfangen)
L (Daten empfangen) ---------------=---- L (Daten senden)
D D
G bleibt frei
X18
\Y V (+12V)
G G (Masse)
3.7 Verbindung mit Kommandogeraten (z.B. EKM)

Uber X26 4Bt sich ein Kommandogerit mit TESIM - Diagnoseschnittstelle ansprechen (z.B. EKM 32).
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3.8 Parametrierung des AWM

Die AWM-Parametrierung ist Bestandteil des Diagnosesystems TESIM. Fur davon unabhangige Nutzung der

AWM im TransAlarm-System liegt die Parametrierfunktion als autonomes Programm mit dem Namen

LAWMPARA" vor. Die Hinweise zum Anschluf® des Parametriercomputers sind unter 3.8.1 enthalten.

Nach Aufruf von ,,AWMPARA* und bestehender Verbindung erscheinen als Informationstbersicht auf dem

Eildts)chirmfdie parametrierten Daten: AWM-Programmversion (EPROM-hxx), Parametersatz-Nr. und
usbaustufe.

Bei Aufruf (Funktionstaste F2 , Enter) der Funktion ,,AWM-Parametrierung® erscheint das folgende Meniibild

(Ab AWM-Programmversion h03 wird vom Parametrierprogramm jeweils der parametrierte Stand angezeigt,
vorher die Vorzugslage). ] ) ) ) )
Mit F2 wird der Eingabemodus aktiv. Mit ‘Esc’ oder ‘F4” wird der Eingabemodus wieder verlassen.
Ab Version h03 wird jede mit ,,Enter” abgeschlossene Eingabe zum AWM ubertragen (vor h03 mit ‘F3-
Senden’ nach verlassen des Eingabemodus).

TESIM (C) REKOBA GmbH PC-V 2.0 Datum Uhrzeit
AWM-Parametrierung

AWM-Nummmer

AWM-Parameter-Satz

Fahrtenzahler Limit
Betriebsstunden-Limit :
8-Bit Erweiterungen,Ausbaustufe :
Sonderfunktion o jJa
Aufzugsfunktion S
Erweiterung nach DAA (Version) :@ ja
Taster-Wartung I jJa
Anzahl freie Signale :
Anzeigetyp : 1:
Anzeigeversatz :
Unterste Etage

Oberste Etage

Erdgeschol}

Tdranzahl

<<<Menu-Eingabe:"Enter''<<<

OOORrEF

NNOFRORN

Relaisl: leer
Relais2: leer

Bildschirm scrollen

Relais3: Wartung PgUp/PgDn,bzw. ™
Relais4: Stilleg.

1_Freies Signal:

AN

Aus

Typ

Alarmpegel

Unterdrucker

(es folgen: 2.- max.7.Freies Signal)

E1l : Wartung-Taste

E2 - Wartung
E3 : Netz vorhanden
(es folgen: E4-Ennn entsprechend Anzahl der 8Bit-Erweiterungen)
M1: leer
M2:
M8
1Hilfe 2Eingabe 3Senden 4Ende
Beschreibung Blatt 11
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Die Bedeutung der Parameter

(Im Auslieferungszustand hat das AWM die Voreinstellungen:)

AWM-Nummer ) 1 (1234), o
An eine TA-Station dirfen maximal 4 AWM angeschlossen werden. Jedes Modul benotigt seine eigene
Nummer bzw. Adresse, welche auch in der TA-Station parametriert werden muR.

AWM-Parameter-Satz bis Version h02 1 (1)
) ~ (ab Version h03 2 (1,23) )
Der Parametersatz legt die Bedeutung der physikalischen Meldeeingénge und die daraus resultierenden

synthetischen Meldungen fest. Fir die richtige Funktion der AWM-Module ist unbedingt darauf zu
a%hten, dal’ die AnschlulRbelegung mit der des vorgegebenen Parametersatzes (siehe Pkt.6.2)
Ubereinstimmt.

Fahrtenzahlerlimit (ab Version h02 und Parametersatz 2) 0 (1-650000)

Betriebsstundenlimit (ab Version h02 und Parametersatz 2) 0 (1- 65000 Stunden)
Bei Uberschreitung der vorgegebenen Anzahl von Fahrten bzw. Betriebsstunden werden vom AWM die
Signale ,,Fahrtenzahler abgelaufen “ bzw.,, Betriebsstundenzéhler abgelaufen gebildet, welche Alarm-
auslosend sind. Wird Limit ,,0* parametriert, erfolgt keine Signalbildung und keine Alarmausldsung.
Von der Zentrale kdnnen die Zahler resetiert werden, so daB ein neuer Zyklus bis zum Erreichen des
Limit eingeleitet wird. Die Z&hler starten bei Netzeinschaltung und werden nur tber die Notstrom-
versorgung der TA-Station gepuffert.

8-Bit Erweiterungen, Ausbaustufe (ab Parametersatz 2) 0 (0-10)
Anzahl der angeschlossenen Erweiterungsmodule (9093). Die sinnvolle Ausbaustufe wird durch den
Signalbedarf der Parametersatze bestimmt. Bei geringerem Ausbau als der Maximalwert der Parameter-
sétze ergibt sich ein Verzicht auf entsprechende Signalgruppen (siehe Parametersétze).

Sonderfunktionen: (ab Parametersatz ??) nein (ja)
Bei ,,ja“ werden die nachfolgenden 3 Parameter ,,Aufzugsfunktion®, ,,Erweiterung nach DAA“und
,» raster-Wartung* wirksam:

Aufzugsfunktionen ja/nein
Bei ,,nein“ werden alle aufzugstypischen Eingangs-, Melde- und Alarmfunktionen unterdriickt.
Es bleiben nur die ,,Freien Signale* mit Ihren Meldungen und Alarmen wirksam. Damit kann
ein AWM auch als universelles Aufschaltgerat zur Gebaudelberwachung genutzt werden.

Stillegung nach DAA ja/nein
Nach den Forderungen des DAA soll bei den folgende Fehlern ein Stillegen des Aufzuges erfolgen.
Die Meldungen - Kette,Antriebsausgabe,Biindigkontrolle,Kabinenlicht, TUrauf-Taste-
fuhren zu einer Ausgabe des Relais 4. Damit kann die DAA-Stllegung durch die Aufzugssteuerung
eingeleitet werden. Bei ,,ja“ wird dem Relais 4 automatisch die Stillegungsfunktion zugeordnet.
Die Stillegefunktion ist ist damit iber Relais4-Ausgabe auch testweise (fiir 5s) ,,fern“-aktivierbar.

Taster-Wartung ja/nein
Der parametrierte Eingang mit der Funktion ,, Taster-Wartung* kann durch das Service-Personal
zur Alarmunterdriickung bzw. -aktivierung genutzt werden.Das Relais 3 (LED) zeigt dabei den Zustand

an.
- 1xbetédtigen: Relais 3 zieht. ,,An* 3Stunden-Alarmunterdriickung fir Wartung
- 2x driicken Relais 3 =, AUS* AWM ist wieder Alarm-aktiv ,)
Nach 3 Stunden wird das AWM-automatisch wieder Alarm-aktiv
Die Funktion ,, Taster-Wartung* ist mit Relais3-Ausgabe auch ,,fern“-schaltbar.
Die Meldungsfunktion ,,Wartung aktiv* kann durch Parametrierung einer Meldung (nn)
zugewiesen werden.
Anzahl freie Signale (0,1 bis 7)
Die angegebe Anzahl freier Signale wird fur die Parametrieung, Melde-und Alarmauslésung
verfligbar.
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3.8.1 Parametrierung eines Moduls vor Ort oder in der Werkstatt

1. Achtung! Bei Umparametrierung ist der Telefonstecker der TA-Station zu ziehen, da diese sonst bei Auf-
I6sung der Kabelverbindungen einen AWM-Ausfall zur Zentrale meldet.

Stellen Sie sicher, dall das zu parametrierende Modul nur an der Spannungsversorgung angeschlossen ist,
nicht aber mit den Datenleitun%en an den weiteren AWM-Modulen oder an der TA-Station.

Ziehen Sie dazu die Stecker X

dazu Beispiel auf S. 12). ) ) )

Die Stromversorgung X18 muB, die restlichen Anschlisse ( z.B. Meldeeingdnge X21..X24 ) diirfen
angeschlossen bleiben.

Hin'geagrund:_ ) Das Parametrierprogram ,,AWMPARA* arbeitet im ‘unadressierten Datenformat’,
um jedes beliebige Modul ohne Kenntnis seiner Adresse anzusprechen, also auch parametrieren zu kénnen.
Waren mehrere AWM angeschlossen, fuhlten sie sich alle gleichzeitig angesprochen. Somit wére es
unmdglich, bei verschiedenen Modulen unterschiedliche Adressen zu parametrieren.

2. Verbinden Sie nun die ser. Schnittstelle (COM1) Ihres Rechners uber das
Parametrierkabel ‘LTG-EKM-ST 9.4’ mit dem Stecker X25 des Moduls.

3. Schalten Sie den Rechner ein und verfahren Sie nach obiger Anweisung ( siehe Punkt 3.8 ) mit der
Parametrlerun%.
Die Erfolgreiche Parametrierung des AWM wird am Rechner in einem Meldefenster angezeigt.

Am periodischen Aufleuchten der LED"s H5 ( Prozessor Transmit ) u. H6 (AWM—readg) erkennen Sie, dal3
der Datenverkehr zwischen Rechner und AWM funktioniert.

4. Ziehen Sie die Parametrierleitung vom AWM ab und schlieBen Sie die Datenleitungen an X19 bzw. X25 u.
X20 wieder an.

5. Verfahren Sie bei weiteren AWM ebenfalls nach den Punkten 1 - 4.

6. Nach erfolgter Parametrierung der AWM ist in jedem Fall ein Reset der TA-Station durchzufthren.
Dricken Sie dazu mit einem spitzen Gegenstand ( Kugelschreiber 0.4. ) die RST-Taste am Einschubmodul
9081 der TA-Station.

Bei NeuanschluB, zusétzlicher Montage oder Demontage von AWM-Modulen etc. mul} eine TA-Station
zusétzlich auf das Vorhandensein von AWM-Modulen bzw. die richtige Anzahl derer parametriert werden.
Verfahren Sie hierzu entsprechend der Parametrieranleitung der TA-Station.

9 bzw. X25 (AWM in) u. X20 (AWM out) vom betreffenden AWM ab ( siehe
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4. AWM-MiRbraucherkennung

4.1 Wirkungsweise

AWM enthalt eine Notruf-MilRbraucherkennung nach TRA 106. Zu diesem Zweck wird im AWM die
Verknipfung ‘E31 - MilSbrauchzustand’ gebildet (s.Kap. 6.2 Parametersétze).

Dieser Meldezustand wird bei einem Alarm zusétzlich ubertragen und erzeugt in der alarmierten TransAlarm-
Zentrale eine MiRbrauch-Registrierung.

Die AWM-MiRbraucherkennung verhindert nicht die Alarmierung sondert erzeugt einen Anruf, welcher gemag
TRA106-Abschnitt 2.2.2 Variante 2 in der Notrufzentrale nach der Registrierung verworfen wird!

Durch dieses Verfahren ist es dem Betreiber der Zentrale moglich, zusétzlich zu der nach TRA106 geforderten
Slch%r\h?t e\gentuell weitere MalRnahmen zu treffen (z.B. Sprachverbindung zur Kabine oder Kontrollfahrt mit
em Aufzug).

4.2 MiRbrauchlogik

Die nach TRA106 Abschnitt 2.1 ausschlieBlich zu beriicksichtigenden Betriebszustande werden am Aufzug wie
folgt gewonnen:

- ‘Aufzug in Fahrt’ wenn: - Netzspannung in Ordnung
und - Sicherheitskreis (vor den Tiren) hat Spannung
und - Fahrtschitz ‘auf” oder ‘ab’ angezogen ist
und - Betriebsbremse geliiftet ist

(Der Zustand ‘Aufzug in Fahrt” wird als Meldungsfunktion bereitgestellt)

- ‘Fahrkorb (steht) in der Entriegelungszone’ wenn:

- Meldung ‘Innerhalb Tirzone’ e5
und - Betriebsbremse abgefallen e4
und - Fahrtschitze ‘auf’ und ‘ab’ abgefallen e6/e7)
- ‘gedffnete Tur’ wenn: - Sicherheitskette nach Ttren und Riegeln stromlos e3
obwohl - Sicherheitskette vor Turen und Riegeln hat Spannung (e2
und - keine Ausgabe von ‘Tur zu’ e9
und - “Tar auf’ -Ausgabe steht an, oder ist zuletzt erfolgt e8/el8)

(Die Verknupfung von ‘Fahrkorb steht in der Entriegelungszone’ und ‘gedffnete Tur” wird zur
Information als E19 gemeldet)

bei 2-tlirigem Aufzug wird zusétzlich ausgewertet:
- Meldung “Turzone Tir2’ el5
- keine Ausgabe von “TUr2 zu” el3
- Ausgabe “Tur2 auf’steht an oder ist zuletzt erfolgt el2/E21)
Die Bildung von E19 erfolgt nur, wenn eine der Tiren an einer zu ihr passenden Bundig-Stellung
geo6ffnet bleibt.

Das Signal E31-’MiRbrauchzustand’ wird entsprechend TRA106 Abschnitt 2.1 nur aktiv wenn:

- *Aufzug fahrt’
oder ) )
- ‘Aufzug steht in der Entriegelungszone’ und “Tur gedffnet’

4.3 Ausfallbetrachtung

Wie man der Gewinnung der oben angegebenen Signale entnehmen kann, miissen bei jedem Signal mindestens
zwei AWM-Eingange ausfallen (fehlerhaftes Signal melden), um zu einer unberechtigten Mifbrauchserkennung
zu fuhren (s. auch 6.2 Parametersatze)

Der einfache Ausfall eines AWM-Signals fuhrt in den meisten Fallen zum Aktivieren des AWM-Alarms
(Wartungsalarmierung)

Die Funktion des AWM wird fortlaufend durch die TransAlarm-Station kontrolliert. Fallt AWM komplett aus,
wird die MiRbraucherkennung von der TransAlarm-Station als unwirksam verarbeitet und zugleich ein AWM-
Alarm (Wartungsalarmierung) an die Zentrale abgesetzt.

Bei Netzausfall wird AWM (iber die TransAlarm-Station unterbrechungsfrei mit Notstrom versorgt.
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-Versorgungsspannung:

Technische Daten

12v DC

-Stromaufnahme: 50mA im Grundzustand, 50mA pro aktiviertem Relais, 250mA maximal

-Meldespannungsbereich:

-Ausgangsrelais:

- Reichweite d. ser. Schnittst.:

Ubertragungswege

a) 20- 90V ac/dc
b) 80-180V ac/dc
c) 180-250V nur ac

Schaltleistung(ohmsche Last): 30W/50VA
Schaltstrom(ohmsche Last):  1,25A
Schaltspannung(ohmsche Last): 150V
Kontaktart: Schliel3er

Schliel3zeit: ca. 5s nach Aktivierung

Abhangig von den Eigenschaften des Verbindungskabels und den elektro-
magnetischen Stérungen im Umfeld der AWM-Module kann die tatsachlich
erreichbare Reichweite sehr stark streuen. Im Normalfall sind

von 100m mdglich.

-Abmessungen: 22x14x5cm

- zur Parametrierung notig:

-REKOBA Parametriersoftware (TESIM 0. AWMPARA)
-REKOBA Parametrierkabel LTG-EKM-St 9.4 fiir 9-polige Sub-D Stecker
-PC/Laptop mit serieller Schnittstelle

Der serielle Datenverkehr erfolgt mit: 9600Baud

8 Datenbit
even Parity
1 Stoppbit

AWM ist funktionsfahig ab folgenden TransAlarm-Versionen:

Zentrale: ab Vers.Nr. 2.1j
Station: ab EPROM Nr. TAS1_D.h07
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6. Anhang

AnschlufZplan fir AWM an TA-Station 2
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/ TA-Station 2

Verbindung TA-Station zu AWM1

und der AWM untereinander:

(s.a. Punkt 3.6)
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P P
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D --meeesmemeeeeeeee- D
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X18
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Anschluf3 von Erweiterungsmodulen an AWM-Grundmodul
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6.2. mogliche Eingangsfunktionen

PS2 PS3
ohne Funktion
Netz vorhanden el el (nach FI-Schalter,Sicherung,Abschaltung ...)
Sicherheitskreis 0.K. e2 e2 (vor den Tiren)
Turen geschlossen e3 e3 (Sicherheitskreis nach Tiren und Riegeln)
Betriebsbremse geliiftet e4 e4
Bindig (Turzone)-Turl e5 e5
Bindig (Turzone)-Tur2 el5
Auf (Fahrtschiitz aufwarts) e6 e6
Ab (Fahrtschiitz abwaérts) e7 e7
Tirl-Antrieb:"auf" e8 e8
Tirl Antrieb:"zu" e9 e9
Tir2 Antrieb:"auf" el2
Tir2 Antrieb:"zu" el3
Kabinenbeleuchtung el0 el0
Inspektion ell ell
Motortemperatur in Ordnung el2 el0l
Feuerwehrfahrt el3 el102
Aufzeichnung aus eld eld (Datenerfassung der Steuerung)
Schlisselfahrt el5 el103
Externe Alarmierung el6 el6 (Alarm vom Kommandogerét)
TurschlieRen gestort el0l e201
Rufknopf blockiert el02 €202 (nicht “Notrufknopf”)
keine Fahrtausfiihrung el103 e203
Unterspannung an der Steuerg el04 e204
Laufzeitkontrolle el105 e205
Fahrkorbposition verloren el106 e206
Turoffnen gestort el07 e207
Notstrombetrieb el108 e208
Notrufknopf betatigt el04
erster Halt el105
Zwischenhalt 1 e106
Zwischenhalt 2 el07
oberster Halt e108
Wartung

Auf (komplette Ausgabe)
Ab (komplette Ausgabe)
Ventil Auf

Ventil Ab

Pumpenmotor
Wartung-Taste
Weiterfahrtrichtung auf
Weiterfahrtrichtung ab
Tir-Auf-Taste

Freie Signale

Rufe und Standortanzeigen

(siehe néchste Seite)

(siehe néchste Seite)
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6.3. Freie Signale
Auler den Eingangsfunktionen (Tabelle) kénnenfir die Klemmen des AWM ,.frei* definierte Signale
parametriert werden:  im Parametersatz 98- max bis zu 7freie Signale

im Parametersatz 99 - max bis zu 11 freie Signale

Nach Eingabe der gewunschten Anzahl werden die ,,freien Signale* wie folgt definiert:

Beispiel
Freies Signal: ~ (Namen zur Anzeige im Zielsystem ) Kabinentemperatur
An ( ) ist zu hoch.
Aus ( ) ist 0.K
Typ:  (,,Betriebsmeldung* oder ,,Stormeldung*) Stormeldung
Alarmpegel: (Low-Ruhekontakt oder High-Arbeistskontakt) High-Arbeitskontakt
Unterdriicker  (keine, Netzausfall, ) keine (Alarm erfolgt immer)

(Netzausfall oder Inspektion oder Wartung)

Wird ein AWM-Eingang mit Typ ,,Betriebsmeldung* parametiert, so hat dieser keine alarmierende Wirkung
und die Parameter Alarmpegel und Unterdriicker entfallen.
Wird ein AWM-Eingang mit dem Typ ,,Stormeldung* parametriert, ist noch einzugeben :
wodurch die Ausldsung des ,,An-Zustandes* erfolgt (Alarmpegel)
und ob die Weiterleitung als ,,Externer Alarm* bei Netzausfall oder/und Wartung/Inspektion
unterdriickt werden soll.

Unabhéngig vom Typ der Meldung ist jedes freie Signal einer Meldung (Mxx vorher ,,leer*)
durch Parametrierung zuzuweisen. (Meldungsposition auf dem Display).

6.4. Nutzung der TESIM - Funktion ,,Ubersicht*

Soll ein oder mehrere Aufzlige wahrend des Betriebes beobachtet werden, so ist dieses als ,,Nah* oder
»Fern“-Variante mit dem Test-und Diagnosesystem TESIM - Funktion ,,Ubersicht* mdglich.

Grundlage bietet der ,,Parametersatz 98 (frei parametrierbar).

Mit den Parametrierungsangaben Anzeigetyp (Standort) : (1:1, Binar-, BCD-, Gray-Code)
Anzeigeversatz :
Unterste Etage
Oberste Etage
Erdgeschol3 X

) ) Tiranzahl o
werden der Eingaberahmen und die Hauptmerkmale der Visualisierung des Aufzuges vorgegeben

Dazu ist es notwendig, die Ruf- und Standortinformationen aus der Steuerung abzugreifen.und mit
entsprechender Parametrierung auf Eingange des AWM zu legen.

Es stehen folgende Eingangsfunktionen zur Verfiigung:

Ruf-Kabine-Tlrl/Tir2-Haltl-n Ruf-Vorzug-E(inzel)- Turl/Tur2-Haltl-n
Ruf-unger.- Turl/Tur2-Haltl-n Ruf-Vorzug-G(ruppen)- Turl/Tar2-Haltl-n
Ruf-Auf-  Turl/Tir2-Haltl-n

Ruf-Ab-  Tarl/Tur2-Haltl-n Standortanzeige

Weiterhin missen die Eingangs-Signale zur Aufzugs- und Tirbewegung belegt werden. (siehe Tabelle:
Eingangsfunktionen). ] ]
Fir Fernauslésung von Fahrten kénnen durch die Relaisausgaben 1 und 2 Rufe gesetzt werden

Der Signalbedarf fiir die TESIM-Funktion ,,Ubersicht* entspricht ebenfalls dem Informationsbedarf fiir
eine Statistik-Analyse des Aufzugsbetriebes durch das System ,, Travelbook*.
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6.5. synthetische Betriebsmeldungen

Meldungs-Funktion PS2 |PS3 |[ist abhdngig von Zeit
MiRbrauchzustand E31 |E31 |[E19 oder E20 (fahrt oder steht
offen biindig)
Ausgaberelais aktiv E17 |E17 |(Ruckmeldung eines der
Relais angezogen)
Tur 1 steht offen E18 |E18 [nach aktiv. (Turantrieb 1 auf)
solange bis (Turantrieb 1 zu)
oder (Turen geschlossen)
Tur 2 steht offen E21 |nach aktiv. (Turantrieb 2 auf)
solange bis (Turantrieb 2 zu)
oder (Turen geschlossen)
btindig und betretbar E19 |E19 |E4 passiv (Bremse ein) und
E5 (Bundi % und E8 (Tdrantr.
auf) oder E18 (Tdur st. offen)
und keiner aus E3 (Turen
geschlossen)
oder E9 (Tirantrieb zu) oder
E?/E? (Fahr'hsch[]té)E2
i z vorh.) un
Aufzug in Fahrt E20 |E20 (Si(chtg}hei?skr()eilél geschl.)
und E6 oder E7 (Fahrtsch.)
und E4 (Bremse aus)
Wartung aktiv
(Relais 1)
(Relais 2)
(Relais 3)
(Relais 4)
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6.6. Synthetische Alarme:

Alarm-Funktion PS2 |PS3 [istabhangig von Zeit

"Externer Alarm" E23 |E23 |Ext. Alarmierung und alle
Alarme nach EN627

"Zeitbasis Uberlauf-Alarm" E24 |E24 |Zeitbasis lauft nach 65J tiber

"Sicherheitsketten-Alarm E25 |[E25 [nicht E2 (Sicherheitsk.) >3min

"Abstell-Alarm” E26 |[E26 |E5=0 (nicht Biindig) 40 Sek
E6/E7=0 (keine Fahrt), 3min
E4=0 (Bremse ein)

"Kabinenlicht-Alarm™ E27 |E27 |E10 (Kabinenlicht) fehlt >3min

"Motortemp.-Alarm” E28 [E28 |E101 (Motortemp. zu hoch) |>3 min
fehlt

Fahrtenz&hler abgelaufen E29 |E29 |[lauft ab Netzeinschaltung Alarm
und kann jederzeit von der parame
Zentrale zuriickgesetzt trierbar
werden

Betriebstundenzéahler abgelaufen |E30 |[E30 |lauft ab Netzeinschaltung Alarm
und kann jederzeit von parame
derZentrale zuriickgesetzt trierbar
werden

Zusatzalarm

TirschlieR-Alarm (TdrschlieRvorgang gestort)

Rufknopf-Alarm (Rufknopf blockiert)

Fahrt-Ausfihr-Alarm (Fahrt wird nicht ausgefiihrt)

Unterspannung-Alarm (Untersp. a. d. Steuer.-Stv)

Laufzeit-Alarm (Laufzeitkontrolle ausgeldst)

Keine-Position-Alarm (Fahrkorb-Position verloren)

Tiroffnungsalarm (TUroffnen gestort)

Freies Signal 1-n

AWM-Alarm" E32 |E32 |Erzeugt Anreiz zum selb-

Die Alarme werden nicht gebildet wenn sich der Aufzug in folgenden Zusténden befindet:

standigen
Verbindungsaufbau zur
Zentrale

E23 oder E25 oder E26 oder
E27 oder E28 oder E29 oder
E30

Wartung: Eingang-Wartung=Ein
Inspektion: Eingang-Inspektion=Ein
Netzausfall: Eingang-Netz-vorhanden=Aus

Sémtliche *’Alarm’’-Meldungen werden nach den angegebenen Zeiten angenommen und bleiben bis zur
Klarstellung von der Zentrale bestehen, selbst wenn der “alarmwurdige” Zustand aufgehoben wird.
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6.7. Fehlerspeicher (Fehler und Ereignisse nach EN627)

Code-Nr Fehler nach EN627 Verfugbarkeit Bildung
bei Parametersatz
PS2 | PS3 PS98/PS99
Eingange
(siehe Alarme/Meldungen)
01 00 | Sicherheitskreis unterbrochen G G (Sicherheitsketten-Alarm) \
02 00 | Turkreis wahrend der Fahrt unterbrochen G G Turl/2 steht offen
9399 | TirschlieBvorgang unterbrochen E E | TirschlieRen gestort Ext.
04 00 | Fahrkorb hélt aulerhalb der Tirzone G G (Abstell-Alarm) \Y
0500 | Rufknopf blockiert E E | Rufknopf blockiert Ext.
06 00 | Fahrt wird nicht ausgefiihrt E E | keine Fahrtausfiihrung Ext.
07 00 | Unterspannung an der Steuerungs- E E [ Untersp. an der Steuerung Ext.
Stromvers.
1100 [Laufzeitkontrolle ausgeldst E E | Laufzeitkontrolle Ext.
1000 | Fahrkorbposition verloren E E | Fahrkorbposition verloren Ext.
1200 | Ubertemperatur im Antriebssystem G G Motortemp. in Ordnung Ext.
1300 | Taroffnungsvorgang gestort E E | TUroffnen gestort Ext.
Ereignisse nach EN627
41 xx | Hauptstromversorgung ok/ausgefallen G G Netz vorhanden Abgr.
42 xx | Inspektionsbetrieb ein/aus G G Inspektion Abgr.
43 xx | Feuerwehrfahrt ein/aus G G Feuerwehrfahrt Abgr.
44 xx | Datenerfassung AUS/ein G G Aufzeichnung aus Abgr.
45 xx | Reservierungsbetrieb ein/aus G E Schlusselfahrt Abgr.
46 xx | Notstrombetrieb ein/aus E E | Notstrombetrieb Abgr.
Ereignisse, REKOBA-Erweiterungen
5500 | AWM-Netzstart G G immer verfugbar
56 00 | AWM-Zeitbasis resettiert G G immer verfughar
5700 | AWM-Fahrtenzéhler resettiert G G immer verfugbar
5800 [ AWM-Betriebsstundenzahler resettiert G G immer verfiigbar
Notrufe nach EN627

90 00 | Notruf ausgeldst - E | Notrufknopf betétigt Abgr.

( G: realisiert im Grundmodul / E: realisiert in einem Erweiterungsmodul )

In der Spalte ,,Bildung“ wird auf die Signal-Quelle zum Fehler/Ereignis verwiesen:
Das Signal entsteht alsVerknupfung von AWM Eingénge. ( siehe Tabelle :. Alarme/Meldungen)

V:
Die zur Verknlpfung erforderlichen Eingangssignale

Abgr.: Das Signal liegt in der Steuerung vor und ist auf die entsprechende Eingangsfunktion
zu legen.

Ext.

Das Signal muB in seiner Bedeutung extern (z.B. von der Aufzugssteuerung) gebildet werden
und wird dem AWM Uuber den betreffenden Eingang bereitgestellt.
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